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Precision och dynamik

Bade i vara produkter och i det dagliga arbetet pa NTI AG ar dessa varderingar oskiljaktliga.

NTIAG

NTI AG ar en global tillverkare av
hogkvalitativa, tubformade, linjara
servomotorer och system och ar fo-
kuserade pa utveckling, produktion
och distribution av linjara direkt-
drifter for anvandning i industriella
miljoer.

Foretaget grundades 1993 som ett
fristdende affairsomrade i Sulzer
Group, NTI AG har sedan ar 2000
varit ett sjalvstandigt foretag.

NTI AG huvudkontor ligger i Sprei-
tenbach, ndra Zurich i Schweiz.
Forutom tre produktionsplatser i
Schweiz och Slovakien har NTI AG
salj- och supportkontoret LinMot®
USA Inc. for nord-, mellan- och
sydamerika.

Varumarkena LinMot® for industri-
ella linjara motorer och MagSpring®
for magnetiska fjadrar erbjuds till
kunder pa ett globalt plan. NTI

AG har via sitt kompenta distribu-
torsnatverk salj och support pa mer
an 80 platserivarlden.

For linjara rorelser ar NTI AG alltid

en kompetent och tillforlitlig part-
ner.

Mission

LinMot erbjuder sina kunder ett sofistikerat, linjart drivsystem som
enkelt integreras med alla ledande PLC-system. Med stor grad av
standardisering levereras produkterna direkt fran lager och det
varldsomspannade distributionsnatverket sakerstaller omedelbar
tillganglighet och hogsta kundtillfredstallelse.

Vart mal ar att driva utveckling av linjara direktdrifter och att gora
dem till ett standardiserat element inom maskinkonstruktion. Vi
erbjuder hogeffektiva l6sningar som ger ett avgdrande bidrag till att
minska den totala resursforbrukningen.
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Linjara motorer

Positions- och temperaturgivare
Elektronisk markskylt

Statorlindning

Slider med magneter av neodymium

Montering av last

LinMot linjara motorer ar baserade pa en direkt, elektromagnetisk princip. Standardmotorer
Elektromagnetisk kraft ger en direkt linjar rorelse utan anvandning av
kammar, vaxlar, remmar eller andra mekaniska komponenter. Motorn
bestar av endast tva delar; slider och stator. Slidern ar tillverkad av Korta motorer
magneter av neodymium monterade i ett hdgprecisionsror av rostfritt

stal. I statorn finns motorlindningarna, lagring for slidern, positionsgivare
och temperaturgivare fér termisk vervakning av motorn. ATEX-motorer

Specialmotorer

Hogprestandamotorer

Rostfria motorer

v Fritt positionerbar v’ Extrem dynamik v Lang livstid

v Stallbar hastighet v’ Overvakade rorelser v/ Laga driftkostnader

v Stallbar acceleration v’ Mjuka rorelser v/ Hygienisk

v’ Programmerbar kraft v’ Synkroniserade rorelser | Vv Laga energikostnader
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Standardmotorer
Universella

» Hogdynamiska motorer

» Langslaglangd

» Levereras med kablage eller vridbart

kontaktdon

» Flaktkylning som tillval

» Stort anvandningsomrade inom saval
hanteringsutrustningar som anlagg-
ningar och maskinkonstruktioner.

Slag upp till mm 1830
Max. kraft N 23-1024
Nominell kraft N 9-354
Topphastighet m/s 6.9
Toppacceleration m/s? 500
Noggrannhet mm | 0.05/0.01
Statorldngd mm 162-410
Sliderléangd mm | 130-2000

Korta motorer
Kompakta

» Speciellt starka magneter

» Okad kraft och acceleration

» MOojliggdr hogre drifttemperaturer

» Jamfort med standardmotorer kan en

mindre HP motor anvdndas for samma
applikation och last.

Slag upp till mm 1480
Max. kraft N 21-255
Nominell kraft N 15-92
Topphastighet m/s 7.3
Toppacceleration m/s? 780
Noggrannhet mm | 0.05/0.01
Statorlangd mm 162-257
Sliderldngd mm | 170-1600

» Kortutférande

» Integrerad monteringsflans

» Kablageanslutning med tacklock
» Friorientering av kablage

men och i fleraxliga applikationer

» FOranvandning i begransade utrym-

Slag upp till mm 1480
Max. kraft N 29-255
Nominell kraft N 8-65
Topphastighet m/s 7.3
Toppacceleration m/s? 750
Noggrannhet mm | 0.05/0.01
Statorlangd mm | 90/105/150
Sliderlangd mm | 130-1600




Rostfria motorer
Hygieniska

»

»

»

»

»

»

ATEX motorer
Forsluten

»

»

»

»

»

»

Rostfritt stal EN 1.4404/ AlISI 316
Hygieniskt utforande

Svetsade anslutningar, inga pack-
ningar

Fullstédndigt forsluten (IP69K)
Som tillval med integrerad vat-
tenkylning

For anvandning inom livsmedels-
och medicinteknik

P10-70 motorer
Kraftpaket

»

N~

»

Svetsade anslutningar, inga pack-
ningar

Fullstandigt forsluten (IP69K)

Som tillval integrerad vattenkylning
Ytterligare redundant temperatu-
révervakning

For anvandning inom zonerna 1/2
(gas)

Lamplig for anvandning inom zoner-
na21/22 (damm)

Slag upp till mm 980
Max. kraft N 210-888
Nominell kraft N 24-360
Topphastighet m/s 3.4
Toppacceleration m/s? 440
Noggrannhet mm | 0.05/0.01
Statorlangd mm | 296/395/515
Sliderlangd mm | 395-1400
Slag upp till mm 980
Max. kraft N 210-888
Nominell kraft N 24-360
Topphastighet m/s 3.4
Toppacceleration m/s? 440
Noggrannhet mm | 0.05/0.01
Statorlangd mm | 296/395/515
Sliderlangd mm | 395-1400

»

»

3 x400VAC teknologi
Toppkraft upp till 2700 N
Extremt hog acceleration

Separat anslutning av aterkopp-
lings- och kraftkablage

Kan drivas av standard
”3-parts”-servoforstarkare

Slag upp till mm 1770
Max. kraft N 557-2703
Nominell kraft N 65-862
Topphastighet m/s 7.4
Toppacceleration m/s? 975
Noggrannhet mm | 0.05/0.01
Statorlangd mm 180-500
Sliderlangd mm | 290-1990




Specialmotorer
Integrerad forstdrkare

Motor-forstarkare modul

» Hogprestanda linjarmotor med inte-
grerad forstarkare

» Kompakta byggmatt

» Hogdynamik

» Integrerad monteringsflans

» Minskad kabeldragning

» Enkel drifttagning

» Lag totalkostnad

Preliminart

Slag upp till mm 1480
Max. kraft N 255
Nominell kraft N 35-65
Topphastighet m/s 3.9
Toppacceleration m/s? 350
Noggrannhet mm | 0.05/0.01
Statorlangd mm 150
Sliderlangd mm | 240-1600

Specialmotorer
Integrerad férstdrkare P69k

Omegamotor

» Motor i rostfritt stal med integrerad
forstarkare

» Speciellt anpassad for applikationer
inom pharma- och livsmedelsindu-
strin med mycket sma utrymmen

» Svetsade anslutningar

» Fullstandigt forsluten (IP69K)

» Specialkonstruerad anslutning

» Anslutning via faltbuss eller industri-
ellt ethernet




'

e




Linjara, roterande motorer

Motorerna i PR0O1-serien kombinerar linjara och roterande rorelser i en enkel
integrerad l6sning. De tvd motorerna ar individuella och drivs direkt och
separat av forstarkarna. Hogdynamiska, linjara och roterande rérelser skapas
med 6verordnat styrsystem. De kan drivas synkront eller oberoende av
varandra.

Komplicerade uppgifter som gangning/skruvning, forslutning, capping,

stackning, riktning och manga andra kan realiseras med en enda komponent.

Den linjdra och roterande PRO1-motor gor det ocksa mojligt att oberoende
styra och kontrollera den linjara kraften och det roterande vridmomentet.

v Linjara och roterande v’ Programmerbar
direktdrifter kraftoch vridmoment

v/ Synkrona linjaraoch v Version i rostfritt
roterande rorelser staltillganglig

Standard
Vaxel
Halaxel
Rostfritt stal

v Med vaxel eller halax-
el

v’ Enkelrealisering
av forslutare & cap-
pers
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Halaxel Standard

» Version med halaxel

» Innerdiameter 2.5/4.0 mm
» Uppgraderbar med vacuumgripdon

» Kan kombineras med pneumatiskt
eller elektriskt gripdon

» Linjara direktdrifter

Slag upp till mm 300

Max. kraft N 9551004 > Roterande direktdrifter

Nominell kraft N e » Oberoende linjara och roterande
rorelser

Topphastighet m/s 3.9

» Integrerad lagesgivare
Toppaccelaration m/s* | 1.53-8.9 & gese

Kont vridmoment Nm 0.32-2.64

» Absolut temperaturaterkoppling

» Programmerbara positions- och rorel-

Max. varvtal. rpm | 1000-1500 il
Noggrannhet mm | 0.05/0.01 seprofiter
Langd P Programmerbar tryckande kraft

» Programmerbart viidmoment

Slag upp till mm 150
Max. kraft N 229-921
Nominell kraft N 45-319
Topphastighet m/s 3.9

Toppacceleration m/s? 1.53-8.9
Kont. vridmoment | Nm 0.32-2.64

Max. varvtal. rpm | 1000-1500
Noggrannhet mm | 0.05/0.01
Langd mm 503-959

g




Rostfritt stal

» Linjdra och roterande axlar i rostfritt
stal, EN 1.4404 / AISI 316

» Hygieniskt utférande

» Talrengdringsmedel

» Utférande for hantering av livsmedel

» Utférande for anvandning inom den

kemiska industrin
» Utbytbara glidlager

s

» Oberoende linjara och roterande
rorelser

» For applikationer med hogt troghets-
moment

» For applikationer med krav pa hogt
vridmoment

» 3valbara utvaxlingar

» Med skenstyrning for att ta upp sido-

krafter
Max. slag mm 150
Max. kraft N 1024
Nominell kraft N 354
Topphastighet m/s 3
Vaxel utv. n 1:5/1:7/1:10
Topp vridmoment | Nm 44/62/89
Kont. vridmoment | Nm 9.5/13/19




Linjara styrningar

LinMot linjara styrningar ar
kompakta enheter med integre-
rade kul- eller rullager for LinMot
linjarmotorer.

Styrningarna har lagring for att ta
upp externa krafter, viidmoment
och boéjande moment. Dessutom
forhindrar styrningen vridning

av slidern. Produkterna erbjuder
hég noggrannhet och ger dyna-
misk och precis positionering av
lasten.

Lasten ansluts direkt till front-
flansen pa enheten. De mekanis-
ka byggmatten och anslutnings-
alternativen ar kompatibla med
de flesta pneumatiska styrning-
arna. Det moduldra utférandet
gor det mojligt att enkelt ansluta
tillbehor sa som mekanisk broms
eller MagSpring (magnetisk fja-
der) for lastbalansering i vertikala
drifter och installationer.

Linjara styrningar HO1

Tar upp externa krafter,
vrid- och béjmoment

Vridmotstand

Kompatibel med pneu-
matiska styrningar
Integrerade linjdra

kullager eller sintrade
lager

Linjara styrningar BO1

Okad styvhet i front-
flansen

Anvandning med
"high-clearance” sliders
Tar upp externa krafter,
vridmoment och béj-
moment

Vridmotsténd

Kompatibel med pneu-
matiska styrningar

Integrerade linjara
kullager eller sintrade
lager

Linjara styrningar H10

Tar upp externa krafter,
vrid- och b6jmoment

Vridmotstand

Kompatibel med
pneumatiska styrningar
Integrerade linjara
kullager eller sintrade
lager




MagSpring

Viktloshet i din applikation

Linjarmotorer och andra direktdrif-
ter som installeras vertikalt maste
kompensera och motverka tyngd-
kraften med en konstant kraft.

Det ar precis darfor som LinMot har
utvecklat "Den Magnetiska Fjadern”
MagSpring.

Monterad parallellt med linjarmo-
torn, kan tyngdkraften passivt kom-
penseras med MagSpring. Nar den
vertikala axeln arispanningslost
tillstand kan MagSpring forhindra
att den vertikala lasten faller. Med
MagSpring anvands linjarmotorn
bara for sjalva positioneringen och
de dynamiska krafterna vilket gor
att mindre motorer kan anvandas.

Funktionaliteten ar baserad pa
permanentmagneter. Darfér behovs
ingen kraftforsorjning (elektrisk,
tryckluft eller dylikt) vilket gor
sakerhetsrelaterade applikationer
enkla att l6sa.
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MagSpring®

Tack vare den konstanta kraftkur-
van kan ett flertal applikationer
l6sas pa ett enkelt satt. Sa som
positionsoberoende skapande av
konstant anslagskraft, konstant
hallkraft over ett langt slag/stracka
eller tvasidigt kraftstod under en
korprofil.

l F MagSpring

Force

o

Force

0 >
Stroke

“ZZ Z

M01-20 MO01-37
Konstant kraft N 11/17/22 | Konstant kraft N 40/50/60
Slag (Konstant kraft) | mm | <290 Slag (Konstant kraft) | mm | <275
Stator vikt g 75-388 Stator vikt g 440 -1800
Slider vikt g 75-280 Slider vikt g 75-280

Produktegenskaper

»  Konstant kraft over hela slaget

»  Fullstandigt passiv, inget behov av elektricitet
eller tryckluft

» ldealisk for att kompensera tyngdkraften

»  Aven lamplig i dynamiska applikationer

» Olika slaglangder och krafter

»  Kompatibel med H-styrningar

» Enkel konstruktion

&




Motortillbehor

Manga mojligheter till anpassning

Elektriskt

»

R

Motorkablage

For stationara drifter eller
kabelkedjor och robotapplika-
tioner

Styrbox
For snabb drifttagning av
servosystem

Mekaniskt

»

Monteringsflansar
Snabb montering av motor och
optimal kylning

»

»

»

Anslutningskablage och
converter
PC-konfigurationskablage och
interface-kablage

Nataggregat
Effektklasser 300 W, 500 W,
1000 W
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Montering av slider
Forebygger feljustering

»

Extern positionsgivare

For applikationer med krav pa
hog precision (pm) och abso-
lutgivare.

Transformatorer
Effektklasser 420 VA /900 VA /
1500 VA

Broms
Haller lasten i vertikal position
aven vid franslaget lage

&



Systemintegration

LinMot produkter passar alla

Rockwell .
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Servoforstarkare

Det omfattande erbjudandet av olika servoforstarkare gor det mojligt att
snabbt l6sa saval enkla tva-positionsapplikationer, punkt-till-punkt, som
komplicerade, hogprecisa, fleraxliga, synkroniserade rorelser med elektronisk

masteraxel.

LinMot servoforstarkare tacker hela omradet fran 24 to 72VDC lagspanning
upp till hogeffektsservo med direkt anslutning till 3-fas 480VAC.

v Stort applika-
tions-omrade fran
punkt-till-punkt till
komplexa fleraxliga
applikationer

v/ Styrning av position,
hastighet, accelera-
tion och kraft

v Seriell kommunika-
tion, faltbussar och
realtids ETHERNET

v Integrerade saker-
hets-funktioner for
franskiljning av effekt-
steget

E 1200
E1100
B 1100
C1200
C1100
A1100
E 1400
M 8050

v Internt lagrade
rorelseprofiler eller
programsekvenser

v’ Kompakta utforande
och enkel drifttag-
ning







C 1200
Kompakta forstdrkare / NC Motion

» Absoluta och relativa
positionskommando

» Kommando fér begransning av jerk

» Tidskurvor

» Realtid (strommande borvarden)

» Synkronstyrning (korprofiler)

» PLC eller Stand-Alone l6sningar

» Digitala och analoga |10

» Safe Torque Off (STO)

» Safe Limited Speed Ready

» Granssnitt till inkremental- och
absolutgivare som tillval

» Stodjer Plug'n’Play

» UL508C
LLL "/ EthercAT™ / sercos

ETHERNET Ml s

POWERLINK | EtherNet/P>

2

C1100
Kompakta forstdrkare / Punkt-till-punkt

» Absoluta och relativa
positionskommando

» Kommando for begransning av jerk

» Tidskurvor

» Realtid (strommande borvarden)

» PLC eller Stand-Alone l6sningar

» Digitala och analoga IO

» Safe Torque Off (STO)

» Safe Limited Speed Ready

» Granssnitt till inkremental- och
absolutgivare som tillval

» Stodjer Plug’n’Play
» UL508C

G 0° .
St EthercaT~- | CANOpen

A 1100
Liten, kompaktf orstdrkare

» Absoluta och relativa

L
§"§ . p05|t|onskom"mando" . .
I | ;;;: » Kommando for begrénsning av jerk
"\ ;ng » Tidskurvor
\ §E » PLC eller Stand-Alone [6sningar
R » Digitall0’s
R, %Hs » Stodjer Plug’'n’Play
Wis » UL508C
‘\_\.'."
\
|
CANopen




E 1100
Universell

552 | Devicoer™>

Absoluta och relativa
positionskommando
Kommando for begransning av jerk
Tidskurvor

Realtid (strommande borvarden)
Synkronisering mot

Master Encoder (In/Out)

PLC eller Stand-Alone l6sningar
Digitala och analoga 10
Granssnitt for inkrementalgivare
som tillval

Master / Slave-l6sningar

UL 508C

CANopen

Dem

Absoluta och relativa
positionskommando
Kommando for begransning av jerk
PLC eller Stand-Alone l&sningar
Digital und Analog I0’s
Granssnitt for inkrementalgivare
som tillval

Simulering av positionsencoder
(RS 422)

+10VDC kraft- och hastighets-
styrning

CANopen

E 1200
High End

ey
S PREGED°
BRI sercos

CANopen

Absoluta och relativa
positionskommando
Kommando for begransning av jerk
Tidskurvor

Realtid (strommande borvarden)
Synkronstyrning (korprofiler)
Synkronisering mot

Master Encoder (In/Out)

PLC eller Stand-Alone l6sningar
Konfigurering via industriell
ethernet / fidrranslutning
Digitala och analoga 10

Safe Torque Off (STO)
Granssnitt tillinkremental- och
absolutgivare som tillval
Simulering av positionsencoder
(RS422)

Master / Slave-losningar

+10 VDC kraft- och hastighets-
styrning

Stodjer Plug’n’Play

EtherCAT~  EtherNetap>

&



E 1400
Férstdrkare med omfattande egenskaper 5
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Styr LinMot motorer / AC servomotorer
Absoluta och relativa positionskommando
Kommando for begransning av jerk
Tidskurvor

Realtid (strommande borvérden)
Synkronstyrning (korprofiler)

Master Encoder Synchronization (In/Out)
PLC eller Stand-Alone l6sningar
Industrial Ethernet Drifttagning

/ Remote Access Ethernet

Digitala och analoga 10

Safe Torque Off (STO)

Safe Limited Speed Ready

Granssnitt till inkremental- och
absolutgivare som tillval

Simulering av positionsencoder

(RS 422)

Master / Slave-l6sningar

+10VDC kraft- och hastighets-

styrning
» Stodjer Plug’n’Play
PIRJoJF] ! & DEOGE — HEANET M e
— U Eherweri> | EthercAT™ | SEICOS | gowEriink | CANopen

M 8050
Modular forstérkare concey

‘- ==| =5

Kompakt utforande upp till 8 axlar
Central matningsmodul

Safe Torque Off (STO)

Safe Limited Speed Ready
Moduldr, anslutning via bakplan
Push-Pull motoranslutningar
Enkel och snabb installation

RREEED —
EtherNet/lb






_inMot Talk
_InMot Designer

Ratt dimensionering och 6vervakning av dina linjarmotorer

Fullstindig kontroll i konfiguration Dimensionering med LinMot Designer

och drift
» Specificering av alla globala data
En linjar motorapplikation startar
med att dimensionera linjarmotorn
ratt. LinMot Designer ar ett PC-verktyg
som ar enkelt att anvanda. LinMot De- » Berakning av motorns effektbehov
signer beraknar alla parametrar som » Godkannande av vald motor

kravs for att valja ratt servoforstar-
kare och linjarmotor for en bestamd
rorelsesekvens och lastsituation, och
kopplar dem till vald linjarmotor och » Dimensionering av roterande motorer

servoforstarkare.

» Simulering av rorelser
» Bestamning av rorelsedata

» Flik for jamforelse av kostnadseffektivitets mellan linjarmotorers
energiforbrukning och pneumatiska cylindrar

Med LinMot Talk PC interface,

kan konstruktoren stalla in LinMot Konfigurering med LinMot Talk

servoforstarkare. Motorerna kan ock-
sa Overvakas under drift och aktuell

rérelsesekvens kan analyseras (moni- » Forstarkar- och motorkonfiguration

toring). » Konfiguration av applikationsdata

» Skapa och spara rorelsesekvenser
Den inbyggda kontrollpanelen ger » Optimering av styrning och dvervakning av status
anvandaren direkt tillgang till kon- » Mat och lagra driftdata med oscilloskop

troll- och statusord, saval som alla
kommando som sands av det 6ver-
ordnade styrsystemet.

» Las felhistorik (felhantering)




D rl | | ta n | n PLC-bibliotek och programme-
ringsexempel
M LinMot forstarkare stodjer alla
| l Ie a |C vanliga faltbussgranssnitt for an-
slutning till 6verordnad styrning.

Beprovad teknologi for att snabbt komma igang.

Omfattande funktionsblock och
programmeringsexempel finns
tillhanda for att enkelt skapa ett

Drifttagning via PnP integrerat styrkoncept. Funktions-

iﬂﬂ

blocken gor det mojligt att direkt
och enkelt integrera LinMot forstar-
kare.
_h_ Funktionsblocken kor saval stan-
dardfunktioner som kommandon
som att satta parametrar i forstar-

Motor Automatisk Forstirkare kare och drifttagning direkt fran
motordetektering och styrsystemet. Den fullstdndiga
drifttagning drifttagning av forstarkaren och
de anslutna axlarna lagras darfor i
styrningen.

Drifttagning via PLC .
Underhall och utbyte kan enkel

genomforas via automatisk detek-
tering av forstarkare och drifttag-

-
ning 6ver faltbussen. Tidskravan-
de och manuell drifttagning av
forstarkaren vid franfall elimineras
."

= 7

PLC-bibliotek

Programmerings- >

exempel

fullstandigt med kortare stille-
standstid som foljd.

Funktionsblock PLC Forstarkare
Automatisk drifttagning av motor igenkanning av motor eliminerar det omstandiga och

manuella valet av 6nskad parameteruppsattning.
Plug & Play teknologi, val kant fran IT-branschen,

anvands nu dven av LinMot for drifttagning av linjar- Omedelbart efter installation och anslutning av mo-
motorer. torkablaget kan motorn kéras. Kommandon kan direkt
skickas fran PLC-styrningen utan behov av att forst
Med Plug & Play-motorer ar samtliga parametrar starta programmet for drifttagning. Forsta setup och
lagrade direkt i statorn. Servoforstarkaren laser drifttagning och utbyte av en motor ar darfor valdigt

dessa varden fran motorn vid uppstart och satter alla enkelt.
motsvarande parametrar i forstarkaren. Automatisk

&



LinMot applikationer

Ratt linjarmotor for varje applikation

LinMot linjarmotorer och ser- A
voforstarkare ar konstruerade for "' c
anvandning inom tuffa, krdvande

industriella miljoer. De exceptio- Packaging Medical & Pharmaceutical
nella tekniska egenskaperna, laga

underhalls- och driftkostnader och

extremt langa livslangd sarskiljer
dem frdn annan teknologi.
Med det omfattande produktpro- 6 0 R

grammet erbjuder LinMot elektriska

e Food Automotive
produkter for saval komplexa servo-
applikationer som enkelt utbyte av
pneumatiska axlar. LinMot teknologi
har under manga ar visat sig vara —
denideala l6sningen inom manga H
applikationer.. ml EI

Beverage Packaging & Labelling

Jit 2\ =

Laboratory Automation Textile Machines Wood Machines

| allt storre omfattning ersatts nu pneumatiska cylindrar, roterande servomotorer och mekaniska kammar med
direktdrivna linjarmotorer. Mangden mojliga anvandningsomraden ar omfattande:

» Pick &Place »  Flask- och tubfyllare » Etikettapplikationer

»  Flygande klipp »  Forslutning » Kamerapositionering

»  Synkron isattning »  Tryckregistrering »  Belysningspositionering
»  Nivdmatning »  Tampontryck och manga fler

»  Blisterfyllare »  Anslagsstyrning

» Pallettfyllare »  Etikett positionering

23
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Flektriska linjara rorelser ar
overlagsna pneumatiska cylindrar

i manga applikationer.

Elektricitet istallet tor (uft

Energi- och kostnadsbesparing - unika fordelar med elektriska linjara rorelser

Maskinkonstruktorer har funnit otaliga situationer dar direktdrivna, elektris-
ka drifter har utpraglade fordelar jamfért med pneumatiska stalldon. Dessa
omfattar bland andra; om fler an tva positioner kravs under rérelsen, om
positionerna behover kunna andras via mjukvara (under drift), om rorelsen
behdver kunna vara synkron mot en masteraxel eller om dynamiken och
livslangden hos en pneumatisk cylinder helt enkelt inte racker till.

Pa grund av de hoga driftkostnaderna som pneumatiska cylindrar har kan
linjarmotorer ocksa visa sig vara ett kostnadseffektivt alternativ dven i enkla
punkt-till-punkt-drifter och da dven med endast tva positioner.

Detta har visat sig speciellt verkningsfullt nar rorelsen ar cyklisk och utfors
kontinuerligt. | manga fall maste de pneumatiska cylindrarna vara éverdi-
mensionerade pa grund av begransningar i hastighet och kraft. Ofta dversti-
ger den pneumatiska cylinderns energi- och underhallskostnader den initiala
investeringen inom nagra veckor.

En typisk kostnadsjamforelse visar imponerande besparingar med LinMot
linjarmotorer.

&




Exempel: Jamforelse av kostnader

Applikation

7

—> M

. Slag: 400 mm
30 cycles per minute — — =00
with 500 ms travel time oSItionenngste: ms
and 500 ms pause time Nodvandig acceleration: 10 m/s2
Nodvandig hastighet: 1m/s
Forvantat drifttid 8000 h

l

100, 200, 300, 400 |

Extend » = 500ms

Stop 500 ms |
Retract <& & 500 ms

[ Stop | 500 ms

Total cycle time 2000 ms

Jamforelse av teknologi
Linjarmotor Pneumatisk cylinder

»

»

»

»

»

Energikostnader

»

Acceleration under endast 100
ms.

Vid stillastdende atgdr ingen
energi.

Vid konstant hastighet atgar
endast energi for att kompen-
sera friktionen.

Bromsad kinetisk energi lagras
i mellanledet och kan atervin-
nas av annan forstarkare eller i
nasta cykel.

Den uppmatta effektforbruk-
ningen i den har applikatio-
ner ar 92 Wi snitt.

»

»

»

»

»

For angiven last och hastighet kravs en diameter pad 50 mm.
Tryckluft krévs under hela rorelsen.

Dampare behovs for att absorbera energin vid inbromsning. Den in-
bromsade kinetiska energin kan inte dtervinnas eller lagras.

Med angiven cylinderdiameter, slaglangd och cykeltid ar det arliga
behovet av tryckluft motsvarande 150.000 Nm?,

Pneumatiska tillverkare anger produktionskostnad for tryckluft till
0.025 EUR/Nm?,

Vid angivet pris pd 0.12 € / kWh och 8000 timmars ~ »  Med produktionskostnad pd 0.025 EUR / Nm?
drifttid blir den arliga energikostnaden € 96.- och en férbrukning pa 150.000 Nm?.

»  Arlig kostnad for tryckluft ir € 3.750.-



Jamforelse av totalkostnad
och CO, utslapp

Costs after 24 months:

Pneumatics: 7'540.- EUR é
Linear Motor: 1’640.- EUR

Costs after 12 months:

Pneumatics: 3°840.- EUR
Linear Motor: 1’540.- EUR :

Costs after 5 months:

Pneumatics: 1’°480.- EUR ;
Linear Motor: 1°480.- EUR

5’900.- EUR
Savings

2’300.- EUR
Savings

START 12 months

5 months

De initiala kostnaderna for ett linjart servosystem

och alla dess komponenter (kablage, adapters, etc)

ar hogre an for ett system baserat pd pneumatiska
stalldon (med ventiler, slangar, etc). Men med hansyn
tagen till de avsevart lagre driftkostnaderna for det
linjara servosystemet ar denna initialt hogre investe-
ring atervunnen inom mindre an ett halvt ar. Efter den
perioden bestar kostnadsbesparingen av lagre drift-
kostnader och hogre vinstmarginal.

Det pneumatiska stalldonets driftkostnader 6verskri-
der dess initiala kostnad redan efter bara tre manader.

&

>
24 months

Utslapp av vaxthusgaser, CO,, kan dramatiskt reduce-
ras genom overgdng till elektriskt drivna servosystem
vilket ar ytterligare en enorm vinst.

Energiatgangen pa 24,000 kWh, vilket kravs av den
pneumatiska cylindern i exemplet, resulterar i ett ar-
ligt utslapp pa 12,000 kg CO,. Berdkningen ar baserad
pa den tyska energimixen pa 500g CO, / kWh.

Utsldppsberdkningen CO, talar sitt tydliga sprak - byt
ut pneumatiska stalldon mot elektriskt drivna servo-
system!






Kompetens

Oberoende och snabb - allt fran en partner

Support

Som varldens ledande tillverkare av industriella, linjara servomotorer an-
vander NTI AG sin kunskap och innovativa formaga till att ta fram anpas-
sade losningar. Vara applikationsingenjorer tar fram optimala [6sningar
for specifika drifter och erbjuder vara kunder exceptionell support. Vara
kunder forlitar sig pa var mangdriga kunskap inom produktion for framta-
gande och tillverkning av kundspecifika drifter.

Innovation

Med kontinuerlig utveckling och investeringar och med feedback fran vart
internationella natverk av forsaljningsingenjorer och partners lyckas NTI
AG ta fram nya ledande produkter till attraktiva priser.

Produktion

Standardprodukterna LinMot och MagSpring tillverkas av produktionsan-
laggningar som vi sjalva varit med och utformat. Det sakerstaller snabb
tillganglighet ocksa vid storre produktionsvolymer samtidigt som det ger
utrymme foér maximal flexibilitet och anpassning. Produktionsanlagg-
ningarna ar hégautomatiserade for att garantera konstant, hog kvalitet.




Vara applikationsingenjorer tar fram

optimala losningar for specifika drifter
och erbjuder vara kunder exceptionell
support.

Logistik

LinMot och MagSpring ar standardprodukter och levereras normal fran
lager och ar globalt tillgéngliga. | dagslaget har vi mer @an 1.000 olika
forstarkare och motorkombinationer pa lager och de ar tillgangliga for
leverans inom 48 timmar - worldwide.

Kvalitet

Kvalitetskontrollen borjar med ankomstkontroll av levererat material
och fortsatter in i produktionen hela vagen genom den slutliga burn-in-
testen innan leverans. Samtliga LinMot linjarmotorer testas i ett 24-tim-
mar burn-in-test innan leverans. For [dngfristig kvalitetssakring marks
samtliga LinMot produkter med ett unikt serienummer pa statorn, pa den
elektroniska markskylten och pa servoforstarkaren.

a



ALLT FOR LINJARA RORELSER
FRAN EN KALLA

LinMot Europe LinMot USA

NTI AG - LinMot & MagSpring LinMot USA, Inc.
Haerdlistrasse 15 204 E Morrissey Dr.
CH-8957 Spreitenbach Elkhorn, WI 53121
Switzerland United States

& +41(0)56 4199191 . 877-546-3270

= +41 (0)56 419 91 92 = 800-463-8708

¥ office@linmot.com ¥ usasales@linmot.com
#® www.linmot.com @ www.linmotusa.com

SDT.

THE MACHINE AUTOMATION SPECIALIST

SDT Scandinavian Drive Technologies AB
Sabelgatan 4 | SE-254 67 | Helsingborg | Sweden
+46 (0)42 38 08 00 | info@sdt.se | www.sdt.se




